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Sera que ja conduzo um carro auténomo?

A transicao para veiculos com autonomia
total nao ocorre de um dia para o outro.

Existem cinco niveis de automatizacao
definidos,.com funcionalidades
crescentemente mais complexas.

Veja os exemplos de funcionalidades na
tabela abaixo e fique a conhecer o nivel de
automatizacao do seu carro.
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Conduz sempre que estas funcionalidades de apoio ao condutor

Nao conduz quando estas funcionalidades automatizadas

0 que o ser estao ativas - mesmo que os seus pés estejam fora dos pedais de condugdo estao ativas - mesmo que esteja sentado
humano no € que ndo tenha as méaos no volante “no banco do condutor”
banco do
condutor Tem de supervisionar constantemente estas funcionalidades Quando o sistema Estas funcionalidades automatizadas de condugao
tem de fazer? de apoio: tem de virar o volante, travar ou acelerar conforme solicita, nao exigem que assuma o controlo
necessdrio para manter a seguranca temde conduzir da condugao
« travagem de + manutengo na faixa l§ * manutencdo na faixa [l * condutor de trinsito [l + taxi sem condutor | *igual ao
emergéncia (chauffeur) + volante/ nivel 4,
automética pedais podem mas esta
Exemplos + controlo adaptativo |l + controlo adaptativo U nao stir funcionalidade
de * aviso de dngulo da velocidade de | da velocidade de ibkaisdos consegue
funcionalidades morto cruzeiro cruzeiro ao conduzir

em todo o
lado em todas
as condicoes

+ aviso de saida

mesmo tempo
da faixa de rodagem

Ouvi dizer que ja ha cidades
com Robotaxis...

Em 2020 a cidade de Phoenix (EUA) tornou-se
a primeira a disponibilizar servicos comerciais
de robotaxis — taxis sem condutor.

Em 2024 ja era possivel encontrar operacdes
de robotaxi, em larga escala, em trés cidades
norte-americanas e trés cidades chinesas.

Em 2026 é expectavel que existam mais de 13
cidades a disponibilizarem a oferta destes
Servicos.

E servicos de entrega sem condutor?

A cidade de Talinn tem sido pioneira na
utilizacao de robds auténomos para
distribuicao logistica, sendo sobretudo
utilizados para entregas de bens alimentares
e de uso domeéstico.

Estes robds utilizam os passeios para se
deslocarem, dispondo de sistemas de
reconhecimento semafoérico para
atravessarem as ruas.

SAIBA MAIS SOBRE VEICULOS AUTONOMOS

Quais os beneficios da mobilidade com veiculos
autonomos?

ACESSIBILIDADE E

INCLUSAO SOCIAL

Sera benéfico para pessoas com
mobilidade reduzida, como os

idosos e as pessoas com deficiéncia,
providenciando-lhes novas solugoes
de mobilidade e maior acesso a
cuidados de saude, ao trabalho,

a centros urbanos e a locais remotos.

SEGURANGA RODOVIARIA

Espera-se que a condugao
automatizada reduza
significativamente o risco

de erro humano na condugao,
contribuindo assim de forma
importante para o objetivo da UE
de zero mortes na estrada até 2050.

EFICIENCIA E AMBIENTE
Ird reduzir os congestionamentos LIBERDADE E CONFORTO
!‘ de trafego e aumentar a eficiéncia B disloenitiz dcko duraant e
r domossusistema deranepaites, liberdade dos condutores, permitindo

que possam realizar outras atividades
enquanto os sistemas automatizados
estdo ativos.

contribuindo para a redugao do
consumo de combustivel e das
£ emissoes (e também para enfrentar

as alteracdes climaticas e melhorar
a qualidade do ar).

Afinal, qual a seguranca de um veiculo
auténomo?

De acordo com um levantamento efetuado pelo
site Statista, a taxa de acidentes/km dos veiculos
autonomos, no Estado da Califérnia, ainda € mais
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elevada, mas apresenta uma clara tendéncia para

uma acentuada diminuicao.
Veja no grafico abaixo as colisdes/acidentes por

milhao de milhas percorridas por carros de teste

autdnomos/todos os veiculos motorizados nos
EUAX

B Veiculos autonomos, California
B Todos os veiculos motorizados, EUA
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* Colisdes de AV incluem incidentes com danos menores/estéticos e sem envolvimento policial.
As colisoes gerais de veiculos motorizados s@o estimativas de incidentes reportados a policia.

Fontes: California DMV, National Highway Traffic Safety Administration

As quatro areas fundamentais para a
investigacao e desenvolvimento dos
veiculos autonomos

ADOGAO PELOS

SEGURANCA
UTILIZADORES

N
1.
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O sucesso da condugao
automatizada depende da
adocgao pelos utilizadores,
bem como da aceitagao da

sociedade em geral,
incluindo outros utentes
da estrada.

E essencial garantir uma
comunicagao segura, fiavel
e de confianga entre os
veiculos e a infraestrutura
digital.

INTELIGENCIA TESTES

ARTIFICIAL

Os testes e a validagdo em
larga escala dos sistemas
de conducgao automatizada
em estradas abertas sao
essenciais para impulsionar
0 seu desenvolvimento e
implementagao.

A |A permite uma condugao
autonoma segura num
ambiente de trafego

complexo. Desempenha =
também um papel
fundamental nos servigos
de mobilidade inteligentes.
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