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Projetos-piloto em Lisboa (5 c-ronos

1. Hub de mobilidade em Lisboa

2. In-vehicle app para conexao ao servidor C-ITS em Lisboa
3. Gestao de trajetos e volumes de trafego

4. Priorizacao de veiculos

5. Gestéo de estacionamento de superficie
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1 - Hub de mobilidade em Lisboa ( c-rosos
Brisa Concesséao Rodoviaria — Via Verde Servicos

Promover a integragcao dos
novos modos de transporte
na aproximagao aos centros

urbanos
« Car sharing
« Car polling

« Park-and-ride
* (Mobility as a service)

Comunicagao 12V
« 10 RSUs
e 30 veiculos/ 30 OBUs
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2 - In-vehicle app para conexao G
ao servidor C-ITS em Lisboa
Camara Municipal de Lisboa — GMV Portugal

Aplicacao sera desenvolvida pela
GMV Portugal

* Informacbes sobre o estado do
trafego e condicionamentos de
transito

« Aproximacgao de veiculos de
emergéncia. (...)

Comunicacgao 12V
« 3 RSUs
e 5veiculos/5 OBUs

Demonstrar a viabilidade do uso
dos C-ITS nas zonas urbanas
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3 - Gestao de trajetos e volumes ( c-ronos

de trafego
Camara Municipal de Lisboa — Siemens Portugal

Objetivos:

« Contagens de volumes de trafego e
discriminacé&o por classe de veiculo

« Estimar tempos de percurso baseados
em dados de trafego em tempo real

« Disponibilizacéo da informagao via
painel de mensagem variavel e
comunicacgao 12V

Zonamento:
« 22 Circular (A36)

« Eixo Central: Campo Grande -
Entrecampos
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3 - Gestao de trajetos e volumes
de trafego
Mapa geral do projeto-piloto
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3 - Gestao de trajetos e volumes

de trafego
Mapa geral do prOJeto plloto
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Sensores
) Camaras de reconheamento automatlco de velculos
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3 - Gestao de trajetos e volumes ( c-rosos
de trafego
Mapa geral do projeto-piloto
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3 - Gestao de trajetos e volumes ( c-ronos

de trafego
Mapa geral do prOJeto piloto
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3 - Gestao de trajetos e volumes

de trafego
Mapa geral do projeto- plloto
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Sensores
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3 - Gestao de trajetos e volumes ( c-rosos
de trafego
Mapa geral do projeto- plloto
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4 - Priorizacao de veiculos ( c-rosos
Camara Municipal de Lisboa

Objetivos:

» Possibilitar a priorizacéo de veiculos
BUS e veiculos pesados de emergéncia
em intersecdes rodoviarias

* Monitorizac&o de padrdes de poluicao
o Afetacdo da onda-verde Tle TC

Zonamento:
» Eixo central (Campo Grande — Marqués)
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4 - Priorizacao de veiculos
Detecao por espiras de inducao

Tecnologia desenvolvida nos anos 80

|dentificacao de veiculo por variacao
do campo eletromagnético

ldentificac&o do veiculo prioritario por
captacao da frequéncia modulada

Variagdao do campo eletromagnético

Dispositivo
emissor de
frequéncia
modulada

BUS Ligeiro

Pesado Comercial
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4 - Priorizacao de veiculos ( cromos
Detecao por espiras de inducao

Desvantagens:
« Tecnologia obsoleta
 Area de detecéo limitada

« Solucao fechada e pouco
adaptativa

« Expansao limitada a execucéo de
espiras no pavimento

oy

“ Co-financed by the European Union 20.12.2017 14
C

onnecting Europe Facility




4 - Priorizagao de veiculos
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4 - Priorizacao de veiculos ( cromos
Detecao por Sistema de Posicionamento Global (GNSS)

A detecao dos veiculos ocorre por
meio de balizas virtuais

Os veiculos sdo equipados com
unidades de bordo (OBUs) e
comunicam a sua posicao ao servidor

A fase verde (onda verde) depende:
» Posicao do veiculo

* Disponibilidade da intersecao

* Nivel de prioridade do veiculo

SIBETE 0 E Controlador de
Veiculo . SAE Carris gestao de -
. semaforo
trafego
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4 - Priorizacao de veiculos ( c-ronos
Detecao por GNSS

----------------------------

Nivel de prioridade definido por tipo de | s | (o oo
veiculo: (R (oo
- Emergéncia | nterace m |
- Autocarro Carris o i
o Hierarquia por desempenho horario s
Vantagens: S

- Adaptabilidade do sistema as condigoes ~ [F# Verricadio bados
do trafego real

Actualizacdo de

. Expansao simplificada do sistema L f Do
Iincronizacao
Processamento

Comunicacao 12V e V2I

e 2 carreiras
« 30 veiculos/ 30 OBUs

Sincronizagdo
Dados Base

Balizas a Detectar
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OBRIGADOQO!

Sérgio Costa

Divisdo de Gestéo de Trafego
Camara Municipal de Lisboa
sergio.r.costa@cm-lisboa.pt
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PARKING AVAILABILITY SYSTEM IN LISBON NODE

Nuno Sardinha - EMEL

28 Novembro 2017
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Parking Availability System in (5 c-ronos
Lisbon Node

C Porqué?
C Os limites de emissdes de gases poluentes nos
centros das cidades sao por vezes excedidos;

C Os condutores passam até 20 min procurando
lugares de estacionamento;

C 30% do transito e a poluicdo sao causados pelo
“transito parasita® dos condutores que procuram
lugar de estacionamento;

C Dificuldade em monitorizar o0s espacos de
estacionamento;

C A gestao dos espacos de estacionamento €
dispendiosa e nem sempre eficaz.
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Parking Availability System in (5 c-rones
Lisbon Node

C Area do Piloto de Estacionamento em Lisboa
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Parking Availability System in (5 c-ronos
Lisbon Node

o/saagossa, 14A
05230 Sant Boi - Barcelona
‘www.iberdiesel.com

CITROEN

Rotterdam (Netherlands)
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Parking Availability System in Lisbon € croses
Node

C Integracao

C Testar novas funcionalidades e servicos no ePark
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Parking Availability System in (5 c-ronos
Lisbon Node

C Servicos:

C Condutor:

C Informacdo da disponibilidade de lugares de
estacionamento On-Street e em Parques de
Estacionamento

C Informacao de Park & Ride

C Informacao dos postos de carregamento de Veiculos
Elétricos

C Informacdao em tempo real sobre o transito e rotas
Inteligentes

C EMEL

C Melhoramento das ferramentas de (gestdao de
Estacionamento
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OBRIGADOQO!

Nuno Miguel Teixeira Sardinha
Direcao de Planeamento e Controlo de Gestéo
EMEL - Empresa Municipal de Mobilidade e Estacionamento de Lisboa, E. M., S. A.

n.sardinha@emel.pt
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